Model narecznego skanera otoczenia dla osob
niewidomych i stabowidzacych

materiaty informacyjne

Czym jest nareczny skaner?

Nareczny skaner otoczenia to uktad sktadajacy sie z
dyskretnego pasa i porecznego skanera, ktoére
wspotpracujgc sg w stanie by¢ alternatywg dla
biatej laski. Skaner, czyli biokompatybilny
podsystem skanujacy odczytuje informacje o
znajdujacych sie w okolicy przeszkodach za
pomocg czujnikow odlegtosci. Odpowiednie
algorytmy  przeliczajg  pofozenie  obiektow

wzgledem uzytkownika i w sposéb
bezprzewodowy przesytajg do podsystemu
wykonawczego. Pas, czyli podsystem
wykonawczy wykonany z materiatow

przystosowanych do dtugotrwatego uzytkowania,
przekazuje uzytkownikowi informacje o otoczeniu
przy pomocy technologii haptycznej.

Taki system pozwala na dynamiczne i
wielopunktowe skanowanie otoczenia i
informowaniu o wielu przeszkodach
wystepujacych na drodze uzytkownika w tym
samym czasie.
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Wprowadzenie

Wzrok jest zmystem, z ktérego cztowiek czerpie najwiecej informacji o otoczeniu. Niepetnosprawnos¢ wzroku sprawia,
Ze percepcja otoczenia staje sie niezwykle skomplikowana, a osoby dotkniete t3 niepetnosprawnoscig potrzebujg
wsparcia urzadzen, utatwiajgcych nie tylko wykonywanie obowigzkéw w pracy, ale réwniez codziennych czynnosci
zyciowych. Dotychczas powstate rozwigzania nie sg w petni satysfakcjonujace, a ich wykorzystanie jest niewielkie. CIOP-
PIB przeprowadzit wywiady grupowe z 32 osobami niewidomymi i stabowidzgacymi, ktére postuzyty jako istotny wkfad
informacyjny na temat rzeczywistych potrzeb tej grupy osdb. Tak powstaty gtdwne wytyczne, ktérymi kierowano sie w
trakcie opracowywania rozwigzania w postaci modelu narecznego skanera otoczenia dedykowanego dla osdb
niewidomych i stabowidzacych jako wsparcie w ich codziennosci.

Badania zrealizowane z uzyciem skanera

Wykonano serie pilotazowych badan w kontrolowanych warunkach
laboratoryjnych oraz badan weryfikacyjnych w warunkach
rzeczywistych:

® Badania poprzedzone instruktazem i stopniowg nauka
funkcjonalnosci skanera:

® Oceniano miedzy innymi :

o Poziomu intensywnosci zadanych bodZzcow.

o Zdolno$¢ do lokalizacji danej przeszkody na podstawie
haptycznej informacji zwrotne;j.

o Pokonanie toru przeszkdd sktadajacego sie z codziennie
napotykanych elementéw, tj. hulajnogi, tawki czy stupy.

o Interpretacje haptycznej informacji zwrotnej na
rzeczywistych obiektach w przestrzeni publicznej.

Mozliwe korzysci

® Poprawa mobilnosci oséb z niepetnosprawnoscig narzgdu wzroku
® Utatwienie startu zawodowego 0séb niewidomych i stabowidzgcych

® Aktywizacja oséb niewidomych i stabowidzgcych nieaktywnych
zawodowo

® Wspomaganie oséb juz zatrudnionych
® Wsparcie w codziennych aktywnosciach, w tym zawodowych
® Poprawa jakosci zycia 0séb z niepetnosprawnosciami

® Lepszaintegracja 0séb z niepetnosprawnoscig narzgdu wzroku w
spoteczenstwie

® Spadek liczby bezrobotnych z niepetnosprawnoscig narzgdu wzroku

Osoby i przedsiebiorstwa zainteresowane rozwojem i

wprowadzeniem do praktyki narecznego skanera otoczenia




